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ВОЗМОЖНОСТИ СИНТЕТИЧЕСКОГО ВИДЕНИЯ ДЛЯ
ВИЗУАЛИЗАЦИИ РАБОТЫ ЛЕТАТЕЛЬНЫХ АППАРАТОВ

П. А. Васев

Синтетическое  видение  предоставляет  дополнительную  картину  местности  на

основе  данных  о  положении  и  динамике  летательного  аппарата  (ЛА).  Содержит

компоненты:  1)  визуализация  рельефа  местности  по  заданным  координатам;  2)

отображение  искусственных  сооружений;  3)  обновление  на  основе  положения  ЛА  в

реальном времени. 

На рис. 1. показана система, разработанная по заданию КБ Аэростарт [1]. 

Рис. 1: Система синтетического видения.

Полученный опыт дает  возможность разработки систем синтетического видения,

обеспечивающих: 

1. Визуальный контроль положения ЛА;

2. Управление ЛА в условиях плохой видимости;

3. Моделирование полета ЛА. 
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